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/I\ WARNING

If not used in accordance with this manual, this equipment may cause harm to
people.

Operating procedures and cautions are written to prevent accidents.

For your safety, read and follow these instructions. Please retain this manual
for future references. This product is designed with safety in mind. However,
improper operations may cause injuries and/or damage to equipment.

@ Please read all precautions and procedures before use.

@ Please follow all the written cautions and safety contents.

& Caution

Injury may happen if the guidelines are not followed.

@ Do not exceed the maximum capacity.
The maximum load capacity of the LX-ePed PRO is 30 kg / 66.1 Ibs.
Exceeding the load capacity may cause personal injury and/or damage to
equipment. Note, even if the load capacity is not exceeded, the pedestal
could still be unstable depending on the environment, the height of the
equipment, or the center of gravity's position. Be mindful while operating
the pedestal.

@ Do not dismantle or modify.
Dismantling and modifying the equipment may inflict injury to self or
others, and may lead to defects.
Do not operate when the equipment is out of order; contact the dealer or
our customer service for repair.

@ The supplied AC/DC adapter can be only used for the LX-ePed PRO
and must not be used with other equipment.
Do not operate the LX-ePed PRO with other than the supplied AC/DC
Adapter.

@ Cautions when connecting the LAN Cable

* To prevent serious accidents due to misconnection, please strictly follow
the instructions below.

* Do not connect the LAN Cable attached to the Main Unit, to devices
which are not specified in this operation manual.

* Do not connect the LAN Cable attached to devices which are not specified
in this operation manual, to the Main Unit.

@ When using the LAN Cable

* Do not pull or apply force on to the LAN Cable when connected to the
product or it may cause damage to the cable.

* Hold the Connector when connecting or disconnecting the LAN Cable.

* Press and hold the Lock of the Connector while disconnecting the LAN
Cable.

@ The LX-ePed PRO is not waterproof.
Avoid having any contact with liquids or cleaners when using this product.
Use a soft dry cloth to clean the equipment.

@ Do not use incompatible components. Please use this product as
intended.

& Precaution before Use

@ Lock levers and knobs should be tightened securely.
If lock levers and knobs are not tightened securely, they may become
loose or come off, resulting in damage to the camera or personal injury.

@ Plugs and codes should be used properly.

% Failure to follow these precautions may cause an electric shock, short
circuit, or result in a fire.

* Wipe plugs frequently with a dry cloth.

* Plugs covered in dust may result in electrical insulation failure and/or fire.

* Insert plugs completely into outlets.

* Do not plug or unplug the cord with wet hands.

* Do not alter, damage, or put cords close to foreign object.

* Do not expose to heat sources, bend, twist, or bundle the cord.

* Do not pull, pinch, or place heavy objects on the cords.

* Do not use damaged cords.

@ Continuous operating time: 3 minutes
6 minutes or longer intervals are required after continuously operating for
3 minutes.
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/I\ ADVERTENCIA

Si no se instala y utiliza de acuerdo con este manual, este equipo puede
causar dafios.

Los procedimientos de operacion y las precauciones fueron escritas para
prevenir accidentes.

Por su propia seguridad, lea y siga estas instrucciones antes de operarlo. Con
la comprension adecuada, se lograran operaciones adecuadas y seguras.
Conserve este manual para futuras referencias. Este producto ha sido
disefiado teniendo en cuenta su seguridad. Sin embargo, las operaciones
incorrectas pueden provocar el colapso del equipo de la camara, lo que puede
provocar dafios en el equipo y / o lesiones personales.

@ Antes de utilizar el equipo, lea por favor las siguientes notas
de seguridad.

@ Por favor, siga todas las precauciones escritas y contenidos
de seguridad.

A Precaucion

Este equipo puede causar lesiones si no se instala o usa de la manera en que
se especifican en las instrucciones.

@ Mantiene el equipo dentro de su capacidad de carga.
La capacidad de carga del pedestal LX-ePed PRO es de 30 kg. Si se
excede la capacidad de carga, el equipo podria colapsarse, lo que podria
dafiar el equipo y / o causar lesiones personales. Tenga en cuenta que,
incluso si no se supera la capacidad de carga, el pedestal podria ser
inestable dependiendo del entorno, la altura del equipo o la posicion del
centro de gravedad. Esté atento al operar el pedestal.

® No desarme o modifique este equipo.
El desmontaje y la modificacion del equipo pueden causar lesiones a si
mismos oa otros, y pueden provocar defectos.
No operar cuando el equipo esta fuera de servicio; Pongase en contacto con el
distribuidor o con nuestro servicio de atencion al cliente para su reparacion.
El adaptador incluido AC/DC sélo puede ser utilizado para el

@ LX-ePed y no debe ser utilizado con otro equipo.
No opere el LX-ePed PRO con otro adaptador AC/DC mas que el incluido.

@ Precauciones al conectar el cable LAN

* Para evitar accidentes graves debido a una mala conexion, siga estricta-
mente las instrucciones a continuacion.

* No conecte el cable LAN conectado a la unidad principal a otros dispositivos
que no sean el controlador. Ademas, no conecte el cable LAN conectado al

* controlador a otros dispositivos que no sean la unidad principal.
No conecte el cable LAN conectado a ninglin dispositivo a la unidad
principal o al controlador.

@ Cuando utilice el cable LAN

* No tire ni ejerza fuerza sobre el cable LAN cuando esté conectado al
producto o podria dafiar el cable.

* Sujete el conector cuando conecte o desconecte el cable LAN.

* Mantenga presionado el bloqueo del conector mientras desconecta el cable LAN.

@ El LX-ePed PRO no es resistente al agua.
Evite tener contacto con liquidos o limpiadores cuando utilice este
producto. Utilice un pafio suave y seco para limpiar el equipo.

@ No utilice componentes incompatibles. Utilice este producto
segun lo previsto.

A Precauciones antes de su uso

@ Las palancas de cierre y las perillas deben apretarse firmemente.
Si las palancas de cierre y las perillas no estan bien apretadas, pueden aflojarse
o desprenderse, lo que podria dafiar la cimara o provocar lesiones personales.

@ Los enchufes y codigos deben usarse correctamente.

* El incumplimiento de estas precauciones puede provocar una descarga
eléctrica, un cortocircuito o provocar un incendio.

+ Limpie los enchufes frecuentemente con un pafio seco.

+ La acumulacion de polvo en el tapon de energia puede dafar el aislamiento
y/o causar fuego.

* Inserte el tapon de energia completamente en la salida.

* No conecte ni desenchufe el cable de alimentacion con manos mojadas.

* No altere, dafie, o coloque los cables cerca de objetos extrafios.

* No exponga a temperaturas extremas, doble, tuersa, jale, o liar el cable de
alimentacion.

* No tire, apriete ni coloque objetos pesados sobre los cables.
* No utilice cable de alimentacion dafiado.

o Tlempo de funcionamiento continuo: 3 minutos
Se requieren intervalos de 6 minutos o mas después de operar continuamente
durante 3 minutos.
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A-1 Main Unit
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AP-X (Adapter Plate) ¢ fixed

Camera Screw

Eye Bolt

T-bar

AP-X Mounting Platform

Head Mounting Platform

Bowl Clamp for T-bar

Upper Column

Upper Lock Knob

Lower Column

Tripod Leg

Binding Strap

LAN Port

DC Port

DL-8RB (Dolly)

Lower Lock Knob

Accessory Port

Bubble Level

AP-X  Xincluded

AP-X Attachment Knob
¥included
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A:Nombres de partes

A-1
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Unidad principal

AP-X (Placa adaptadora) *fija
Tornillo de camara

Perno de ojo

Barra T (T-bar)

Plataforma de montaje AP-X
Plataforma de montura par la cabeza
Abrazadera del cuenco para la barra T
Columna superior

Perila del seguro de la parte superior
de la pata

Columna inferior

Pata del tripode

Sujetador de la pata

Puerto LAN

Puerto CC

DL-8RB (Dolly)

Perila del seguro de la parte inferior
de la pata

Puerto de accesorios

Nivel burbuja

AP-X Xincluido

Perilla de fijacion del AP-X »incluida



A2 EHES A2 Included items A2 FRECHMIE & A2 Articulos incluidos
1 Jrha—>— 1 Controller 1 Pl 1 Controlador
1-1 FEL/N— 1-1 Elevation Control Rocker 1-1 FHREE s 1-1 Balancin de control de elevacion
1-2 BRLED 1-2 LED 1-2 HJFLED 1-2 LED
1-3 Tty bRy 1-3 Preset Button 1-3 TBAEHl 1-3 Botén preestablecido
14 > bO—) L7 —7 ) VEim T 1-4 LAN Port 14 P 2 14 Puerto LAN
2 AUDCTFRTZ— 2 AC/DC Adapter 2 AC/DCIEfic &% 2 Adaptador CA/CC
21 720 2-1 Plug 2-1 ik 2-1 Enchufar
22 OvyIvyg 2-2 Lock Ring 2-2 [HE 2-2 Anillo de ciere
23 ACDCTFRT2—FZEMET =7ty 2-3 AC/DC plug adapter (3 types) 2-3 AC/DCIETC #5453k 4H  2-3 AC/DC connectores adaptadores (3 tipos)
3 LANT—T/L(B0om) 3 LAN Cable (30m) 3 LANEE:ZE (30m) 3 Cable LAN (30m)
31 OARDE— 3-1 Connector 3-1 uF 3-1 Conector
32 Ow7ER 3-2 Lock 3-2 [f et 3-2 Cerrar
4 ZAXNT—HAZRI1/4" X5 4 1/4" Spare Camera Screw (Spes) 4 #%FHIHMENIIEZL 4 Tornillo de cdmara de repuesto de 1/4"
5 APX(FRT2—TL—b) X4 5 AP-X (Adapter Plate) (4 pcs) (1/416) X 54F (5 piezas)
51 AP-XEUJ Y= X 4 5-1 AP-X AttachmentKnob (4pcs) 5 AP-XGERCHHR) X 4F 5  AP-X (placa adaptadora) (4 piezas)
SPRNS A e o E . L : .
6 BL-100F 6 BL-100F (Flat Base Adapter) 5-1 AP-X@ERCA &34 X AfF 5-1 Perilla de fijacion AP-X (4 piezas)
(T2 M—2ZBHT X TS2—)  6-1 Bowl Clamp for BL-100F 6 BL-100F 6  BL-100F (Adaptador de base plana)
6-1 %13/ \>FJL (BL-100FFR) CP R EE RT ) 6-1 Abrazadera de cuenco para BL-100F
61 IRWiZKT- 25 REAT T
(FH EAJ 5 BL~100F)
/— 1
\\ 1-1

A3 T3 (RI5EY) A-3 Option (Sold separately) A3 ER&R(EE) A-3 Opcion (se vende por separado)

VM-24V VM-24V VM-24V VM-24V
1 VROVN YT —TRTZ—X2 1 V-mount Battery Adapter 2units) 1 VEIRITHIJIGERLZS X 21 1 Adaptador de baterfa V-mount (2 unidades)
-1 750 1-1 Plug -1 #fisk 1-1  Enchufar
2 OvIN\—H— 2 Converter 2 HRAEAS 2 Convertidor
21 720 2-1 Plug 21 fisk 2-1 Enchufar
22 OvyIvyg 2-2 Lock Ring 22 [EER 2-2  Anillo de ciere
3 TETE—EE/IN\VR 3 Adapter Fixing Strap 3 IEPECA I E R 3 Correa de fijacion del adaptador
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B: AMEDIFEEU A B:How to Carry the Main Unit

O HASHLTEIETLTEELY, @ Be sure to remove the camera.
@ FAEERFEENESIIHTHERCTIIEEL, @® Make sure the Tripod Legs are closed when carrying the Main Unit.
B - n—= - 1 Be careful not to put your hands between the Lower Column and the
! i@iﬁiﬁ%ﬁfﬁﬁi?%%iéﬁﬂi\ FEATLEHORIC Tripod Legs while carrying the Main Unit or opening/closing the legs.
SN VIS

C s}
B: A& A IMRIET? B:Como transportar la unidad principal

@ MIERIFZLEN T, @ Asegurese de retirar la camara.
@ EIIEHREEARIKREHES VA= BIZERREE S Y . @® Asegurese de que las patas del tripode estén cerradas
1 TEWHETF G AR, DL T = 2 R A, cuando transporte la unidad principal.

FEE B AN T S R 5 TR ] . 1 Tenga cuidado de no poner las manos entre la columna inferior y

las patas del tripode mientras transporta la unidad principal o
abre/cierra las patas.

il

(B

C: BRIV —DENA C:How to Use the Binding Strap

;

C1 HEERTZEE C-1  Undoing the hook that binds the legs
1 2waER A THSIET L TREL, To spread out the tripod legs, undo the hook that binds the legs. The
O— 7B IR |2SAE N E T, Binding Strap will automatically retract to its original position.
C-2 Securing the 3 tripod legs
G2 HEEEYS5HE 1 Bundle the 3 tripod legs.
1 3AROHZEEACTZEL, 2 Pull down the hook of the Binding Strap.
2 TvozEE|oRY. O— 7 &5 |EHLTEEL, 3 Strap the legs together.

3 3RO O—TZEEMTCRY A AT v o Z# T TTEELN

C: an{al {5 FA BV SR SRR 458 ® C:Como usar el sujetador para patas

C-1 (%Rt C-1 Coémo desatar el gancho que une las piernas
T K NAERREE OB 1 M BT 1 Para desplegar las piernas del tripode, desabroche el gancho que las
B ERIRE 48 2 1 Zh 47 0] 2R LT une. La correa de sujecion se retraerd automaticamente a su

- posicion original.
G2 Z[EERZERT

1 A= A, C-2 Coémo asegurar las 3 piernas del tripode

o T ' 1 Ate las 3 piernas del tripode.
/S8 =0 P2 . . . .
2 U IRDL IR OPR Y. 2 Tire hacia abajo el gancho de la correa de sujecion.

3 IR N — B T 3 At 126 patas juntas
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D-1 DL-8RB(FU—) IcA&AEEF115

A EEEIEUZREIRE DD B A RELEVERIDEEHHUET,
BiEA{ERIE UTAREE T R —REfTE B THO RN TLIEELY,

¥ DL-8RBDAzy b HKUIRIEA AL DL-8RBODEUNELIEEC
LIehoTLIEELY,

EJ

D:Setting up the LX-ePed PRO

D-1
A

Attaching the Main Unit onto the DL-8RB (Dolly)

Extended Tripod Legs reduce the unit’s stability. Do not operate
the DL-8RB (Dolly) while the legs are extended.

For setting up and operating the DL-8RB, please refer to the
DL-8RB's operation manual.

@

D: % %L X-ePed PRO

D-1 GARFIZETDIL-8RB(BHEE) L

A HRBRRKNSEELTEEMESIRE.
B TEMIBR R YIRS 18 FIDL-8RB (B4 %) #E1TH T,
ARG IS .

X ST DL-SRBIERAE 7L, HiE S DL-SRBIA{E FH B0 1.

D: Configuracion del LX-ePed PRO

D-1
A

Conexion de la unidad principal al DL-8RB (Dolly)

Las patas extendidas del tripode redujeron la estabilidad de la unidad.
No opere el DL-8RB (Dolly) mientras las piernas estan extendidas.
Para configurar y operar el DL-8RB, consulte el manual de operacion
del DL-8RB.
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@

D2 HORE%ZRAETS D-2 Adjusting the length of the Tripod Legs
A DL8RB(KY—) Ity MUTARAE CHIEB R T BRI IR T, A For yoursafety,atleast two people are requited when adjusting
g \ S . the length of the Tripod Legs to the DL- olly).
M\TZAJ—,U:"I(EEI’F?LTS fEE, . TN @ Be sure that all of the Lock Knobs are in the fully locked
@ 2TDOVYYIIHEEAENTESY. HOMEELIOYIENTLS position before mounting the camera.
TEERERRL TS AATEE B TIZELY, @ If any of these Lock Knobs is not in the fully locked position, it
@ 1EFAFCEOYIENTULGWE =M EEILERI AT EDBIET, may cause the tripod to collapse resulting in personal injury or
1 LBy 7Y SRR CHIES | S C<TEEL, 1 gi?szg?ht: Sg:éf?;r;(tknobs and pull out the Tripod Legs
2 %\gﬁt%ﬁké\b‘t—ffdﬁ\ LRI DY R DA CTEELY, 2 After adjusting the length of the Tripod legs, firmly tighten all the
3 %ﬁb\EUEb‘i’%ﬁ@\ —FEQH“D “/7“/75%@%@??5%@%% |%H:ll Upper Lock Knobs.
LTLIEELN, 3 Toraise it even higher, loosen the Lower Lock Knobs and extend the
4 AEEENADETS TEHO Y.y RSB TIEEN, , loverTrpedless o
Steoo PN — = - CTEN er adjusting the length of the Tripod Legs, firmly tighten all the
5 AREOFEOSEITADHICABISNC, 1923 BB T After adjusting the |
MIOREZRAELET, 5  Repeat step 1 to 4 to adjust the length of the Tripod Legs to place the
air bubble in the Bubble Level inside the circle.
D-2 FEREKE D-2 Ajuste de la longitud de las patas del tripode
A HAEERARETOL-8RB GBI E) 2 LT, Al kEEI, /\ Para su seguridad, se requieren al menos dos personas para
SFEBRE K ERRE Z AR AL TR, ajustar la longitud de las patas del tripode al DL-8RB (Dolly).
@ EHFENMH, BEFLHAREGNSHMELTHERS. ® f«segl'l.re.s’e Ct’je Cll)lile toda? |:!SI pelt'illatsj de blc;quclao estén en
O _BRY e PATRCpE 5 s a posicion de bloqueo total antes de montar la camara.
7 %{iﬁggmﬁﬁﬁz‘ﬁg;uﬁﬁjﬁh]&&mﬁu_ﬁgwﬁii° @ Sialguna de estas perillas de bloqueo no esta en la
N . RCAOala i i 7";” o posicion de bloqueo total, el tripode puede colapsar y
2 *ﬁ?”ﬁgﬁfﬁfﬁ %ﬁ%ﬁﬁlﬁﬁ%ﬂmﬂf&%ﬁlo” provocar lesiones personales o dafos al equipo.
3 WEREEEVIRANS, FaTT I ALAR B LA SE BRI AL 1 Aflojar la perilla superior, deslizar para extender las piernas.
4 EEDEEEE, SRR 2 Después de ajustar la longitud de las patas del tripode, apriete
5 NTIERUKEY, HHEEDER—2—> 3>k R, firmemente todas las perillas de bloqueo superiores.
IS 7K T2 i S i R B rh gy Mo 3 Para elevarlo aun mas, afloje las perillas de bloqueo inferiores y
extienda las patas inferiores del tripode.
4 Después de ajustar la longitud de las patas del tripode, apriete
firmemente todas las perillas de bloqueo inferiores.
5 Repita los pasos 1 a 4 para ajustar la longitud de las patas del

tripode para colocar la burbuja de aire en el nivel burbuja dentro del
circulo.
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E:Attaching the T-bar
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@ T/N\—AFERIZLTRBFICRASEETIE—MIATE By using the T-bar, 5 PTZ cameras can be mounted
BMHIBTENTEET, at the same time.
S = _ — o @® Select either "E-1" or "E-2" depending on the usage.
LN - [ " £ g-{—
o ﬁ’iﬁﬁ_'lﬂdsz‘ I'E Uif I$TE ZJ%F ?‘LL_C(T ':L\" . @ To attach a remote camera to the T-bar, please refer to
@ TN\—ITUE—MOASZER Jﬁ_‘H%[ﬁ'%Li FLUE—MIASINY "F-1: Attaching a remote camera" in this operation manual.
BB IDTF VE—MIASERUNNIZIRE 1ZSIRLUTIEEN, 1 Attach the T-bar to the Head Mounting Platform.
1 T\=Z\Y FEISICIRUTE S, 2 Besure to firmly tighten the Bowl Clamp for T-bar.
2 A\ RIVEREECESNIFTRIEL T T, ¥ The AP-X attached to the center of the T-bar cannot be detached.
¥ T/N\—FROAP-XISEWIE T EE A,
— CJ ”
E:ZZETHIZE E:ColocaciondelabarraT
@ EATHEZA, RERFTEHFEASAEERE. @ Al utilizar la barra T, se pueden montar 5 camaras PTZ al
® KBERSZE, HSRIE1] K (2] BA. mismo tiempo. !
@ MRENETFGHRRETRE L, F5R [F REEHEER ® Seleccione "E-1" o "E-2" segun el uso.
H/=8 | Yhih TF-1 ERAP-X GEELSEHR) HORHRE | 2R4SERTE. @® Para colocar una camara remota en la barra en T, consulte
1 TR e s "F-1: Colocacion de una camara remota" en este manual
) A R de funcionamiento.
2 TSR SRR E L TR .
S¢ TR R (AP X LI T 1 Coloque la barra T en la plataforma de montaje del cabezal.

2 Asegurese de apretar firmemente la abrazadera del cuenco para la
barra T.
% El AP-X colocado en el centro de la barra T no se puede separar.
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E-1 SMAIEZBICAPX(7A T2—TL—NEFERTI58 E-1 Attaching the AP-X (Adapter Plate) at the top of the T-bar

1 T/\—DAP-XEUT N CAP-XEE S FET, 1 Attach the AP-X to the AP-X Mounting Platform.

2 BB TCAPXEV YT S &R it BELT{REL 2 Properly place the AP-X and firmly tighten the AP-X Attachment

o - A ey Knob.

E-1 JFAP-X GEECARIR) RERZETRIZLIMU EEER RS E-1 Colocacién del AP-X (placa adaptadora) en la parte

1 KAP-XCERCAIR) BEHAETR AL MAP-X 22255l L superior de labarra T

2 EAREMINLE L BAP-XOE e B b 224, DAEAT [ 5 . 1 Coloque el AP-X en la plataforma de montaje del AP-X.

2 Coloque correctamente el AP-X y apriete firmemente la perilla de
fijacion del AP-X.
1

E-2 SMATFERICAP-X(T R TR2—TL—NEERTI5S E-2 Attaching the AP-X (Adapter Plate) to the bottom of the T-bar

1 T/\—DAP-XEUSTUCAP-XE B+ E T, 1 Attach the AP-X to the AP-X Mounting Platform.

[ = _ . . 2 Properly place the AP-X and firmly tighten the AP-X Attachment Knob.
SAPXER/ Y7 = s (4 & = perly p y tig

? EE\U_){,\_/%—_CAP XHX“: /7\%5\%“%%@”\ EiE L/—C <]; ;_E\: % When attaching the AP-Xs at the top or the bottom of the T-bar at

X J:TLLEEWL “é_P_X%_Hy INIT% 7 L ZNTNDAPXOT AL the same time, be sure that the AP-Xs are properly placed in order
SOEUNHFRIER TR C<TEELY, to avoid hitting each other.

E-2 % AP-X (EFCEEIR ) REFE T RZIMUTESERA E-2 Colocacion del AP-X (placa adaptadora) en la parte

T K AP-XCERC AR ) BERRAE T B0 AP-X Z2 8% 9L E. inferior de la barra T

2 TEATEMIN B LS AP-X SERC SR 24, DAHEHTE E . 1 Coloque el AP-X en la plataforma de montaje del AP-X.
TR T ALY R TIERS AR AP-X, S A 2 Coloque correctamente el AP-X y apriete firmemente la perilla de

LS AP-X Z HIE T, . Wacion del AP-X. N
% Al colocar los AP-X en la parte superior o inferior de la barra T al

mismo tiempo, asegurese de que los AP-X estén colocados
correctamente para evitar que se golpeen entre si.

11
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ERAAEIISCT TFUEAE 21 DLFhhERRLUT L,
VE—MIATEEMNIZIHE

BL-100F| CAP-XZEERHHE T,

A FEMIEICBL-100FEAP-XZEER U E T,
BL-100FEAP-XE R DS I CHAEEL TEELY,

A\ BRI CEELTEELY,

APXDBRZA R TL— BT LET,

AP-XODEFRTEIS AP-XDEURERBAEIC LIc o TN,

& LIERTA RTL— b E—FAASICERIRITE T,

A4 R TL—FEEDKRINEAAZDL V XDEEF
HTEDETIZELY,

DE—MAASERIFTEAZA R T L—FEAPXIcty b LET,
APXDTL—hOy 7Y RO CTEEL TTELY,
TARIVMCIE—IAAZTE BT AV —DEUSHPIEE T
VE—FAATE LAV —IMIBL BV ERA),

F: Attaching the Remote Camera/Head

o
F-1

¥ouhw N=

Mo

O ®© N

Select either "F-1" or "F-2" depending on the usage.
Attaching a remote camera

Attach the AP-X to the BL-100F.

Attach the BL-100F with the attached AP-X onto the Head Mounting
Platform.

Properly place the BL-100F and the AP-X.

Be sure to firmly tighten the Bowl Clamp.

Remove the sliding plate from the attached AP-X.

For setting up and operating the AP-X, please refer to the AP-X's
operation manual.

Attach the removed sliding plate to a remote camera.

Be sure to align the arrow on the back of the sliding plate with the
direction of the camera lens.

Attach the remote camera with the attached sliding plate to the AP-X.
Be sure to firmly tighten the sliding plate lock.

To avoid dropping the attached remote camera, a safety wire can be
attached to the Eye Bolt. (Safety wire not included.)
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BIKERGESR IF1] R [F-2] .
LR IIB ST

FEAP-X3% 3 2 BL-100F ,
FBL-100F 5AP-X— 2R E B LS.
J4BL-100F 5AP-X i 2 4T & J7 1] o
ST, DA E IFAP-X.
FEEEAEHIE A NAP-X EEUT

KT AP-XEIHEAME T id, 02 BAP-X {8 F i 45
PR BRI LIS R 2L 2 2 I I TR -
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F : Colocacion de la camara/cabeza remota

®
F-1

Mo hAw

X o

O ®© N

Seleccione "F-1" o "F-2" segun el uso.

Cuando utilice el AP-X (Placa adaptadora) para conectar
la camara remoto

Coloque el AP-X en el BL-100F.

Coloque el BL-100F con el AP-X acoplado en la plataforma de
montaje del cabezal.

Coloque correctamente el BL-100F y el AP-X.

Asegirese de ajustar firmemente la abrazadera del recipiente.
Retire la placa deslizante del AP-X adjunto.

Para configurar y operar el AP-X, consulte el manual de operacion
del AP-X.

Conecte la placa deslizante extraida a una camara remota.
Aseguirese de alinear la flecha en la parte posterior de la placa
deslizante con la direccion de la lente de la camara.

Conecte la camara remota con la placa deslizante colocada al AP-X.
Asegirese de ajustar firmemente el ciere de la placa deslizante.
Para evitar que se caiga la cdmara remota colocada, se puede
conectar un cable de seguridad al perno de anilla. (El cable de
seguridad no esté incluido).

13
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3\ RILERERITESTT TERE L TEELY,
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Attaching a video head

Attach the video head to the Head Mounting Platform.
Level the video head.

Be sure to firmly tighten the Bowl Clamp.

F2 RERGHR
BB EREZKE L.
2 HEREHIKT.
3 TS R ERIIKP s B T LA [ E

B
PA

-
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Al conectar un cabezal de video

Fije el cabezal de video a la plataforma de montaje del cabezal.
Nivele el cabezal de video.

Asegurese de apretar firmemente la abrazadera del tazon.

@
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@ FAAEIISCT. G LUEEIEG2DWThHOEERLTLIEELY,
A FENBOACDCTE T E2—LHHMERLEWNTLIEELY,
1 AC/DCT R TR2—DT 59 % AIEDDCIHF L LE T,

BETLoNEULAATLIEEL,

2 Ovo I EEDMITTT S HBEEL TSN,
3 ACDCT7ATZ—hO > hMEGELE T,

G

L J

G-1
A
1

2
3

EJ

: Connecting the Power Source/Controller

Select either "G-1" or "G-2" depending on the usage.
Connecting the AC/DC Adapter

CAUTION: Only use the supplied AC/DC Adapter.

Connect the AC/DC Adapter plug to the DC Port of the Main Unit.
Be sure that the plug is firmly inserted.

Firmly tighten the Lock Ring to secure the plug.

Connect the AC/DC Adapter to a power outlet.

\. v a A .,-\;. [=1=]
G: EEBIRESITHIEE
® FKEAFESRI61] 5%k 6-2].
G-1 EHEAC/DCIER 28
A GEE: BE7EREMAYAC/DCEELEE .
1 KGAC/DCIE L &8 ) BLIAL S 14 N T % & 32 /& IDCELIAL Ha 2 2
RN BB R .
P e A %, RS ] B ik
o AC/DCIT e 7 14 122 28 22 Ik FEL A e o

W N

G:

]

G-1
AN
1

2
3

@

Conexion de la fuente de
alimentacion/controlador

Seleccione "G-1" o "G-2" segun el uso.

Conexion del adaptador de CA/CC

PRECAUCION: utilice inicamente el adaptador de CA/CC
suministrado.

Conecte el enchufe del adaptador de CA/CC al puerto de CC de la
unidad principal. Asegurese de que el enchufe esté firmemente insertado.
Apriete firmemente el anillo de ciere para asegurar el tapon.

Conecte el adaptador de CA/CC a una toma de corriente.

15
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VM-24V (LX-ePed PROFBFRET 4 752 —) Dt

LX-ePed PROIZ, VM-24V (5J55%) &AL T+ FOENETS
THRMFCEET,

VM-24V|3LX-ePed PROEFTY . DB R CHERLTY.

MR EERIL CEALIY LGV TIE WL

VROV T U= 2 TR—= 280 T55 %)\ —4—I|C
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Connecting the VM-24V

(V-mount Battery Adapter available for LX-ePed PRO only)

By using the optional VM-24V (V-mount Battery Adapter), the
LX-ePed PRO can be operated at locations without power outlets.
The VM-24V is exclusively designed for the LX-ePed PRO. Please
do not use it for other purposes or connect it with other equipment.
Connect each of the V-mount Battery Adapter's Plug to the Converter.
Connect the Converter's Plug to the LX-ePed PRO's DC Port.
Firmly tighten the Lock Ring to secure the Plug.

Attach your own V-mount batteries to each V-mount Battery Adapter.
The VM-24V requires 2 V-mount batteries to work.

Using the Adapter Fixing Strap, the VM-24V can be attached to the
LX-ePed PRO.

e o
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FEEVM-24V (VB R OB ISR E8)

LX-ePed PRO FIIBIfEMR WM-24V (HE) ,
ERBENINE T e TR

VN-24VALX-ePed PROE .
BOERTETEERSSIEEEETHENRE.
220V R FE T T A I R A H T R AR

4 ELRAS s B84 2 LX-ePed PROfKIDC EL I HIJ2 2
I A, S [ H ik

BNV B it 43 ) B A 2 VA B S s I

A b ANV IR AR RIS A .

FE AT F TG 253 6] 5 91 K VM- 24V [ 7€ fELX-ePed PRO L.
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Conexion del VM-24V

(Adaptador de bateria V-mount disponible solo para LX-ePed PRO)
Mediante el uso del VM-24V (Adaptador de bateria V-mount
disponible solo para LX-ePed PRO)(se vende por separado), el
LX-ePed PRO se puede operar en lugares sin tomas de corriente.
El VM-24V esta diseiiado exclusivamente para el LX-ePed PRO.
No lo utilice para otros fines ni lo conecte a otros equipos.
Conecte cada uno de los enchufes del adaptador de bateria V-mount al
convertidor.

Conecte el enchufe del convertidor al puerto de DC del LX-ePed PRO.
Apriete firmemente el anillo de ciere para asegurar el enchufe.
Conecte sus propias baterias V-mount a cada adaptador de bateria
V-mount.

El VM-24V requiere 2 baterias V-mount para funcionar.

Con la correa de fijacion del adaptador, el VM-24V se puede conectar
al LX-ePed PRO.
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OV ba—>—0%EsE G-3 Connecting the Controller
LANS— T UAEAAAD T b O—) U — ) s s F B £ T, 17 Connect the LAN Cable to the LAN Port of the Main Unit.

W AT - r RYRPEE=AN <2 AL TR Insert the cable with the Lock facing up until it clicks.
H //7'35%4:“[/?\ 7]??2: = b\z_%)i?#%j“i‘rcqbf L 2 Connect the LAN Cable to the Controller. Insert the cable with the
LANT—7) lﬂ%:! vk E|—7\—/\?%‘fﬂL:i_9ko A oabe Ll Lock facing up until it clicks.
[(HFVIEBNTHETELAATIEELY, 3 The LED will light up when properly connected.
EBRLEDAO ST LET, 4 To disconnect the LAN Cable, pull out the cable while pressing
LANT = IVES S T IHE & Oy 7Baif LS, r—7 )k down on the Lock.

FIERNTLIEELY

CJ <)

BT IRR G-3 Conexién del controlador

T LANIE 22 28 422 21 [ S AR 0453 1 28 42 )42 1 Conecte el cable LAN al puerto LAN de la unidad principal. Inserte
i A S A A N, BT (MR A k. el cable con el bloqueo hacia abajo hasta que haga clic.
FELANSE 3 28 132 421 2 . 3 0 [ S ) 3 A, 2 Cogecte gl cable LAN al conprolador. Inserte el cable con el bloqueo
B (W] Ak, hacia arriba hasta que haga clic.

ST JE, HLUELEDA S AT 3 EILED se encendera cuando esté correctamente? conectado.'
5T&$LAN5£}%2£ B, T E R, TR 4  Para desconectar el cable LAN, tire del cable mientras presiona el

bloqueo.
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H:Operating the Pedestal

o
1

2

Use the Elevation Control Rocker to elevate the Upper Column.
To move the Upper Column upward, tilt the Elevation Control
Rocker to the right.

To move the Upper Column downward, tilt the Elevation Control
Rocker to the left.

The raising/lowering speed of the Upper Column is in proportion to

the tilting angle of the Elevation Control Rocker.

The more the Elevation Control Rocker is tilted, the faster the Upp:
Column moves.

The raising/lowering speed is approx. 14 sec. to 40 sec./400 mm,

cr

however, the speed will vary depending on the weight of the equipment

mounted on the LX-ePed PRO and operating environments.

H:R{E BN RE &

® FHEETHIHESR AT ALY

1 KA, THEGAERS BTt

2 el e, THEEAR S N,

3 AN EORRE T S TR

4 MR, THES BITHER R .

X THEEELIN14~A0M/40022K, (B E SHEHPMNRIN .
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H:Operando el pedestal

L
1

2

Utilice el balancin de control de elevacion para elevar la
columna superior.

Para mover la columna superior hacia arriba, incline el balancin de
control de elevacion hacia la derecha.

Para mover la columna superior hacia abajo, incline el balancin de
control de elevacion hacia la izquierda.

La velocidad de subida/bajada de la columna superior es proporcional
al angulo de inclinacion del balancin de control de elevacion.

Cuanto mas se incline el balancin de control de elevacion, mas rapido
se movera la columna superior.

La velocidad de subida/bajada es de aprox. 14 seg. a 40 seg./400 mm,
sin embargo, la velocidad variara segtin el peso del equipo montado en
el LX-ePed PRO y los entornos operativos.
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I:Using Position Presets

The Upper Column moves to a registered position by pressing
a Preset Button.

A position preset can be registered to each Preset Button.
The position presets will be reset every time the LX-ePed PRO
is powered off.

Be sure to register the presets every time the LX-ePed PRO is
powered on.

Registering position presets

Raise/lower the Upper Column to a desired height.

Press and hold the Preset Button which you want to register to for
approx. 2 sec. Once the registration is complete, the LED on the
Controller will change from blinking to solid.

Using position presets

Pressing the Preset Button, the Upper Column moves to the
registered position.

The raising/lowering speed is approx. 14 sec./400 mm, however, the
speed will vary depending on the weight of the equipment mounted on
the LX-ePed PRO and operating environments.

I: £ TS EIhRE

FERTIRSENEER, EHSARITAEENSE.
AUABINTIREAREEESE.

&)X LX-ePed PRO JBHIET, FIH IR EHMSHEE.
FRMILINEERT, TERXRESE.

REFIRNEE

B T B E R .

A2 A B (0 TR Fc 4T 20 W B
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I:Uso de posiciones preestablecidas

I-2

La columna superior se mueve a una posicion registrada
al presionar un botén de posicion preestablecida.

Se puede registrar una posicion preestablecida en cada
botén de posicion preestablecida.

Las posiciones preestablecidas se restableceran cada
vez que se apague el LX-ePed PRO.

Asegurese de registrar las posiciones preestablecidas
cada vez que se encienda el LX-ePed PRO.

Registro de posiciones preestablecidas

Suba o baje la columna superior a la altura deseada.

Presione y mantenga presionado el botoén de posicion preestablecida
que desea registrar durante aproximadamente 2 segundos. Una vez
que se complete el registro, el LED del controlador dejara de
parpadear y se iluminara de forma continua.

Uso de posiciones preestablecidas

Al presionar el boton de posicion preestablecida, la columna
superior se mueve a la posicion registrada.

La velocidad de subida/bajada es de aprox. 14 seg./400 mm, sin
embargo, la velocidad variara dependiendo del peso del equipo
montado en el LX-ePed PRO ademas de los entornos operativos.
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